FORMULARIO DI CINEMATICA

Moti rettilinei

Moto rettilineo uniforme (velocita costante)

Velocita:

Tempo:

Spostamento:

Posizione:

As
At

\%

As=v At

s=s,+v At (legge oraria)

Moto rettilineo uniformemente accelerato (accelerazione costante)

Accelerazione:

Velocita:

Tempo:

Legge s-v

Spostamento:

Posizione:

Av

a = ——

At
v=v,+a At

a

2 2
vVi=vy,+2as

AsszAtJr%a(At)2

1
§ =5y +tvy At t5a (At) (legge oraria)

Moto rettilineo armonico (oscillatorio)

Periodo:
Pulsazione:
Accelerazione:
Velocita:
Posizione:

Legge elastica:

T=1/f .
w=2n/T

a=—Aw’ cos (o +¢,)
v (t)=A4 o sin (0 t +¢,)
s(t)=A cos (o t+¢,)

a (S)z—oo2 s

Frequenza: f=1rT
w=2mnf
a,,.,=+A o (agliestremi)

==*A w (al centro)

==*4



FORMULARIO DI CINEMATICA

Moti curvilinei

Moto circolare uniforme di raggio R (velocita e accelerazioni costanti in modulo)

* Periodo: T=1/f * Frequenza: f=1lT
* Circonferenza: C=2nR
. —_— 2 Tr [—
* Vel. angolare: W= w=2mf ow=v,/R
21 R
* Vel. tangenziale: v, = T vw=2nRf v,=mo R
e 2n) 2
* Accel. centripeta: a,= n a.= (T) R a.=w R
* Angolo: O (t)=¢o+w At (legge oraria)

Moto parabolico (lancio con angolo ¢ rispetto all'asse x)

Asse x Asse y
* Accelerazione: a,=0 * Accelerazione: a,=—g
* Velocita: V.=V, * Velocita: vV, =V,,— gt
Vo= Vo cos (¢) Vo, =V, sin (¢)
.. . _ 1 2
* Posizione: xX=x,tv, t * Posizione: Yy=yotvy, t— 5 gt
¢ Velocita totale: v = \/vi +vi Vo= \/véx +Vi 0
. H ia. _ VOy g 2
Traiettoria: y=y,+—=(x—x,) ——S— (x—x,)
Vo x Vo
2
Vertice xp = xp A0 Y=Y o
¢ ice: y =Xy t——— = Vot+—"
g 2g

vy0+\/vi0 +2 g v,
g

. v
* Gittata: X=X, 40 [VyoJ”/Vio +2 y, g
g

N.B.: nel caso in cui il punto iniziale (x,; y,) sia I'origine, queste formule si semplificano molto.

*  Tempo di volo: T

volo



